
２００５２００５２００５２００５年年年年１０１０１０１０月月月月　　　　７７７７日日日日

ＮｏＮｏＮｏＮｏ....ＤＤＤＤ０５０５０５０５ＡＡＡＡ３３３３－－－－０２８０２８０２８０２８

ＶｅｒＶｅｒＶｅｒＶｅｒ....１１１１....４４４４　　　　''''07070707....12121212....28282828

仕 様 書仕 様 書仕 様 書仕 様 書

品品品品　　　　名 名 名 名 ： ： ： ： アブソリュートシャフトエンコーダアブソリュートシャフトエンコーダアブソリュートシャフトエンコーダアブソリュートシャフトエンコーダ

型型型型　　　　式 式 式 式 ： ： ： ： ACACACAC58585858////1212121212121212EKEKEKEK....72727272MCRMCRMCRMCR2222
　　　 　　（　　　 　　（　　　 　　（　　　 　　（CCCCCCCC----LinkLinkLinkLink仕様仕様仕様仕様・・・・コネクタタイプコネクタタイプコネクタタイプコネクタタイプ・・・・プリセットプリセットプリセットプリセット機能付機能付機能付機能付きききき））））

ダナハーダナハーダナハーダナハーＩＣＧＩＣＧＩＣＧＩＣＧジャパンジャパンジャパンジャパン株式会社株式会社株式会社株式会社



§§§§１１１１．．．．電気的仕様電気的仕様電気的仕様電気的仕様

　　　　１１１１．．．．適合規格適合規格適合規格適合規格

　　　　２２２２．．．．使用環境汚損度使用環境汚損度使用環境汚損度使用環境汚損度

　　　　３３３３．．．．分解能分解能分解能分解能

　　　　４４４４．．．．出力出力出力出力コードコードコードコード

　　　　５５５５．．．．電源電圧電源電圧電源電圧電源電圧

　　　　６６６６．．．．消費電流消費電流消費電流消費電流

　　　　７７７７．．．．回転方向回転方向回転方向回転方向

　　　　８８８８．．．．インターフェイスインターフェイスインターフェイスインターフェイス

　　　　９９９９．ＰＬＣ．ＰＬＣ．ＰＬＣ．ＰＬＣ対対対対エンコーダエンコーダエンコーダエンコーダ間間間間
　　　　　　　　　　　　　　　　伝送仕様伝送仕様伝送仕様伝送仕様

　　　　　　　　　　　　　　　　占有局数占有局数占有局数占有局数
　　　　　　　　　　　　　　　　伝送速度伝送速度伝送速度伝送速度((((CCCCCCCC----LinkLinkLinkLink))))

　　　　　　　　　　　　　　　　最大接続数最大接続数最大接続数最大接続数

１０１０１０１０．．．．直線性直線性直線性直線性

１１１１１１１１．．．．絶縁抵抗絶縁抵抗絶縁抵抗絶縁抵抗

１２１２１２１２．．．．通信通信通信通信コネクタコネクタコネクタコネクタ

１３１３１３１３．．．．適合通信適合通信適合通信適合通信コネクタコネクタコネクタコネクタ

１４１４１４１４．．．．適合通信適合通信適合通信適合通信ケーブルケーブルケーブルケーブル

１５１５１５１５．．．．電源電源電源電源コネクタコネクタコネクタコネクタ

１６１６１６１６．．．．電源電源電源電源ケーブルケーブルケーブルケーブル

ＣＣＣＣＣＣＣＣ----Ｌｉｎｋ（Ｌｉｎｋ（Ｌｉｎｋ（Ｌｉｎｋ（三菱電機三菱電機三菱電機三菱電機　　　　オープンネットワークオープンネットワークオープンネットワークオープンネットワーク））））対応対応対応対応
ＵＬＵＬＵＬＵＬ５０８５０８５０８５０８
ＥＭＣ　ＥＮＥＭＣ　ＥＮＥＭＣ　ＥＮＥＭＣ　ＥＮ６１３２６６１３２６６１３２６６１３２６；ＣｌａｓｓＡ；ＣｌａｓｓＡ；ＣｌａｓｓＡ；ＣｌａｓｓＡ

２２２２

１１１１回転当回転当回転当回転当たりのたりのたりのたりの分解能分解能分解能分解能：：：：４０９６４０９６４０９６４０９６（（（（１２１２１２１２ビットビットビットビット））））
回転数回転数回転数回転数のののの分解能分解能分解能分解能：：：：４０９６４０９６４０９６４０９６（（（（１２１２１２１２ビットビットビットビット））））

バイナリーバイナリーバイナリーバイナリー

ＤＣＤＣＤＣＤＣ１０１０１０１０～～～～３０３０３０３０Ｖ（Ｃｌａｓｓ Ｖ（Ｃｌａｓｓ Ｖ（Ｃｌａｓｓ Ｖ（Ｃｌａｓｓ ２２２２））））

約約約約１００１００１００１００ｍＡ　　（ＤＣｍＡ　　（ＤＣｍＡ　　（ＤＣｍＡ　　（ＤＣ２４２４２４２４ＶＶＶＶ時時時時））））
２００２００２００２００ｍＡ　ｍＡ　ｍＡ　ｍＡ　MaxMaxMaxMax....（ＤＣ（ＤＣ（ＤＣ（ＤＣ１０１０１０１０ＶＶＶＶ時時時時））））

軸正面軸正面軸正面軸正面からからからから見見見見てててて時計回時計回時計回時計回りりりり((((ＣＷＣＷＣＷＣＷ))))ででででコードコードコードコード増加増加増加増加

ＲＳＲＳＲＳＲＳ４８５４８５４８５４８５準拠準拠準拠準拠

ＣＣＣＣＣＣＣＣ----Ｌｉｎｋ（Ｌｉｎｋ（Ｌｉｎｋ（Ｌｉｎｋ（三菱電機三菱電機三菱電機三菱電機　　　　フィールドネットワークフィールドネットワークフィールドネットワークフィールドネットワーク））））伝送仕様伝送仕様伝送仕様伝送仕様にににに
準準準準じるじるじるじる。。。。非絶縁仕様非絶縁仕様非絶縁仕様非絶縁仕様。。。。
１１１１局局局局（（（（リモートデバイスリモートデバイスリモートデバイスリモートデバイス局局局局））））
１０１０１０１０Ｍ、Ｍ、Ｍ、Ｍ、５５５５Ｍ、Ｍ、Ｍ、Ｍ、２２２２....５５５５Ｍ、Ｍ、Ｍ、Ｍ、６２５６２５６２５６２５ｋ、ｋ、ｋ、ｋ、１５６１５６１５６１５６ｋ ＢＰＳｋ ＢＰＳｋ ＢＰＳｋ ＢＰＳ
（（（（総延長距離総延長距離総延長距離総延長距離によりによりによりにより設定設定設定設定がががが必要必要必要必要））））
４２４２４２４２台台台台（（（（同一種類同一種類同一種類同一種類ののののリモートデバイスリモートデバイスリモートデバイスリモートデバイス局局局局をををを接続接続接続接続したしたしたした場合場合場合場合のののの最大数最大数最大数最大数））））

±±±±１１１１／／／／２２２２・・・・ＬＳＢＬＳＢＬＳＢＬＳＢ

２０２０２０２０ＭＭＭＭΩΩΩΩ以上以上以上以上

ＭＭＭＭ１２１２１２１２タイプタイプタイプタイプ・・・・レセプタクルレセプタクルレセプタクルレセプタクル（ＣＣ（ＣＣ（ＣＣ（ＣＣ----ＬｉｎｋＬｉｎｋＬｉｎｋＬｉｎｋ適合適合適合適合））））
両端両端両端両端にににに入出力用入出力用入出力用入出力用としてとしてとしてとして配置配置配置配置（（（（４４４４ピンピンピンピン・・・・オスタイプオスタイプオスタイプオスタイプ））））

ＭＭＭＭ１２１２１２１２タイプタイプタイプタイプ・・・・ＣＣ－ＬｉｎｋＣＣ－ＬｉｎｋＣＣ－ＬｉｎｋＣＣ－Ｌｉｎｋ適合適合適合適合コネクタコネクタコネクタコネクタ（（（（メスタイプメスタイプメスタイプメスタイプ））））
（（（（オプションオプションオプションオプション））））

ＣＣＣＣＣＣＣＣ----ＬｉｎｋＬｉｎｋＬｉｎｋＬｉｎｋ専用専用専用専用ケーブルケーブルケーブルケーブル（Ｖｅｒ（Ｖｅｒ（Ｖｅｒ（Ｖｅｒ....１１１１....１０１０１０１０））））
シールドシールドシールドシールド付付付付きききき３３３３芯芯芯芯ツイストケーブルツイストケーブルツイストケーブルツイストケーブル（（（（オプションオプションオプションオプション））））

ＭＭＭＭ１２１２１２１２タイプタイプタイプタイプ・・・・レセプタクルレセプタクルレセプタクルレセプタクル
中央中央中央中央にににに電源用電源用電源用電源用としてとしてとしてとして配置配置配置配置（（（（４４４４ピンピンピンピン・・・・メスタイプメスタイプメスタイプメスタイプ））））

ＭＭＭＭ１２１２１２１２・・・・４４４４ピンコネクタピンコネクタピンコネクタピンコネクタ付付付付ききききケーブルケーブルケーブルケーブル（（（（標準標準標準標準ＭＭＭＭ１２１２１２１２オスタイプオスタイプオスタイプオスタイプ））））
（（（（オプションオプションオプションオプション））））
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§§§§２２２２．．．．機械的仕様機械的仕様機械的仕様機械的仕様

　　　　１１１１．．．．固定固定固定固定フランジフランジフランジフランジ

　　　　２２２２．．．．シャフトシャフトシャフトシャフト径径径径

　　　　３３３３．．．．シャフトシャフトシャフトシャフト荷重荷重荷重荷重

　　　　４４４４．．．．最大回転数最大回転数最大回転数最大回転数

　　　　５５５５．．．．駆動駆動駆動駆動トルクトルクトルクトルク

　　　　６６６６．．．．軸慣性軸慣性軸慣性軸慣性モーメントモーメントモーメントモーメント

　　　　７７７７．．．．保護構造保護構造保護構造保護構造

　　　　８８８８．．．．接続方式接続方式接続方式接続方式

　　　　９９９９．．．．材質材質材質材質

１０１０１０１０．．．．ベアリングベアリングベアリングベアリング寿命寿命寿命寿命

１１１１１１１１．．．．重量重量重量重量

１２１２１２１２．．．．使用周囲温度使用周囲温度使用周囲温度使用周囲温度

１３１３１３１３．．．．使用周囲湿度使用周囲湿度使用周囲湿度使用周囲湿度

１４１４１４１４．．．．保存温度保存温度保存温度保存温度

１５１５１５１５．．．．耐振動耐振動耐振動耐振動

１６１６１６１６．．．．耐衝撃耐衝撃耐衝撃耐衝撃

１７１７１７１７．．．．外観外観外観外観

クランピングフランジクランピングフランジクランピングフランジクランピングフランジ

１０１０１０１０ｍｍｍｍｍｍｍｍ

ラジアルラジアルラジアルラジアル：：：：６０６０６０６０ＮＮＮＮ
スラストスラストスラストスラスト：：：：４０４０４０４０ＮＮＮＮ

１０１０１０１０,,,,００００００００００００ｒｐｍ（ｒｐｍ（ｒｐｍ（ｒｐｍ（連続連続連続連続）、 ）、 ）、 ）、 １２１２１２１２,,,,００００００００００００ｒｐｍ（ｒｐｍ（ｒｐｍ（ｒｐｍ（短時間短時間短時間短時間））））

００００....０１０１０１０１ＮｍＮｍＮｍＮｍ以下以下以下以下

３３３３....８８８８××××１０１０１０１０－－－－６６６６ｋｇｍｋｇｍｋｇｍｋｇｍ２２２２

ＩＰＩＰＩＰＩＰ６７６７６７６７

信号信号信号信号：：：：４４４４ピンコネクタ ピンコネクタ ピンコネクタ ピンコネクタ ××××２２２２（（（（オスタイプオスタイプオスタイプオスタイプ））））
電源電源電源電源：：：：４４４４ピンコネクタ ピンコネクタ ピンコネクタ ピンコネクタ ××××１１１１（（（（メスタイプメスタイプメスタイプメスタイプ））））
（Ｒ（Ｒ（Ｒ（Ｒタイプバスカバータイプバスカバータイプバスカバータイプバスカバーにににに接続接続接続接続））））

ボディボディボディボディ：：：：アルミニウムアルミニウムアルミニウムアルミニウム
シャフトシャフトシャフトシャフト：：：：ステンレスステンレスステンレスステンレス

３０３０３０３０,,,,００００００００００００時間時間時間時間（（（（６６６６,,,,００００００００００００ｒｐｍｒｐｍｒｐｍｒｐｍにてにてにてにて３５３５３５３５％％％％負荷時負荷時負荷時負荷時））））

約約約約４５０４５０４５０４５０ｇｇｇｇ

－－－－２０２０２０２０～＋～＋～＋～＋８５８５８５８５℃℃℃℃（（（（但但但但しししし、、、、氷結氷結氷結氷結しないことしないことしないことしないこと））））

３５３５３５３５～～～～８５８５８５８５％ＲＨ（％ＲＨ（％ＲＨ（％ＲＨ（但但但但しししし、、、、結露結露結露結露しないことしないことしないことしないこと））））

－－－－２０２０２０２０～＋～＋～＋～＋８５８５８５８５℃℃℃℃（（（（但但但但しししし、、、、氷結氷結氷結氷結しないことしないことしないことしないこと））））

約約約約１００１００１００１００ｍ／ｓｍ／ｓｍ／ｓｍ／ｓ２２２２（（（（１０１０１０１０～～～～５００５００５００５００Ｈｚ）Ｈｚ）Ｈｚ）Ｈｚ）

約約約約１０００１０００１０００１０００ｍ／ｓｍ／ｓｍ／ｓｍ／ｓ２２２２（（（（６６６６ｍｓ）ｍｓ）ｍｓ）ｍｓ）

バスカバーバスカバーバスカバーバスカバー部部部部

バスカバーバスカバーバスカバーバスカバー部部部部

本体正面本体正面本体正面本体正面

エンコーダエンコーダエンコーダエンコーダ本体部本体部本体部本体部

ＣＣＣＣＣＣＣＣ----ＬｉｎｋＬｉｎｋＬｉｎｋＬｉｎｋ
ケーブルケーブルケーブルケーブル

電源電源電源電源
ケーブルケーブルケーブルケーブル

バスカバーバスカバーバスカバーバスカバー固定固定固定固定ビスビスビスビスバスカバーバスカバーバスカバーバスカバー固定固定固定固定ビスビスビスビス
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§§§§３３３３．．．．通信設定詳細通信設定詳細通信設定詳細通信設定詳細

◆ ◆ ◆ ◆ リモートネットリモートネットリモートネットリモートネット仕様仕様仕様仕様

◆ ◆ ◆ ◆ 通信通信通信通信ケーブルケーブルケーブルケーブル仕様仕様仕様仕様

◆ ◆ ◆ ◆ 伝送速度設定伝送速度設定伝送速度設定伝送速度設定

：：：：三菱電機三菱電機三菱電機三菱電機　ＣＣ　ＣＣ　ＣＣ　ＣＣ----Ｌｉｎｋ　ＶｅｒＬｉｎｋ　ＶｅｒＬｉｎｋ　ＶｅｒＬｉｎｋ　Ｖｅｒ１１１１....１０１０１０１０、Ｖｅｒ、Ｖｅｒ、Ｖｅｒ、Ｖｅｒ２２２２....００００００００対応対応対応対応

：ＣＣ：ＣＣ：ＣＣ：ＣＣ----ＬｉｎｋＬｉｎｋＬｉｎｋＬｉｎｋケーブルケーブルケーブルケーブル　Ｖｅｒ　Ｖｅｒ　Ｖｅｒ　Ｖｅｒ１１１１....１０１０１０１０対応対応対応対応
　（　（　（　（リモートネットリモートネットリモートネットリモートネット仕様仕様仕様仕様、Ｖｅｒ、Ｖｅｒ、Ｖｅｒ、Ｖｅｒ１１１１....１０１０１０１０、Ｖｅｒ、Ｖｅｒ、Ｖｅｒ、Ｖｅｒ２２２２....００００００００両対応両対応両対応両対応））））

：：：：出荷時設定出荷時設定出荷時設定出荷時設定（ＤＲＳ（ＤＲＳ（ＤＲＳ（ＤＲＳ３３３３＝＝＝＝４４４４　　　　１０１０１０１０ＭＢＰＳ）ＭＢＰＳ）ＭＢＰＳ）ＭＢＰＳ）
　　　　　　　　転送速度転送速度転送速度転送速度ははははバスカバーバスカバーバスカバーバスカバー内内内内コントロールコントロールコントロールコントロール基板上基板上基板上基板上ののののディップスイッチディップスイッチディップスイッチディップスイッチ
　　　　　　　　によりによりによりにより、、、、１０１０１０１０Ｍ、Ｍ、Ｍ、Ｍ、５５５５Ｍ、Ｍ、Ｍ、Ｍ、２２２２....５５５５Ｍ、Ｍ、Ｍ、Ｍ、６２５６２５６２５６２５ｋ、ｋ、ｋ、ｋ、１５６１５６１５６１５６ｋＢＰＳｋＢＰＳｋＢＰＳｋＢＰＳのののの
　　　　　　　　いずれかにいずれかにいずれかにいずれかに設定可能設定可能設定可能設定可能。。。。

伝送速度設定伝送速度設定伝送速度設定伝送速度設定ＳＷＳＷＳＷＳＷ

コントロールコントロールコントロールコントロール基板基板基板基板　　　　ディップロータリーディップロータリーディップロータリーディップロータリーＳＷ（ＤＲＳＳＷ（ＤＲＳＳＷ（ＤＲＳＳＷ（ＤＲＳ３３３３））））

伝送速度伝送速度伝送速度伝送速度

１５６１５６１５６１５６ｋｋｋｋ

６２５６２５６２５６２５ｋｋｋｋ

２２２２....５５５５ＭＭＭＭ

５５５５ＭＭＭＭ

１０１０１０１０ＭＭＭＭ

ＤＲＳＤＲＳＤＲＳＤＲＳ３３３３番号番号番号番号

００００

１１１１

２２２２

３３３３

４４４４

５５５５～～～～９９９９

　　　　出荷時設定出荷時設定出荷時設定出荷時設定

　　　　設定禁止設定禁止設定禁止設定禁止

注意注意注意注意））））５５５５以上以上以上以上のののの数値数値数値数値にににに設定設定設定設定しないでしないでしないでしないで下下下下さいさいさいさい。。。。
　　　　　　　　　　　　使用前使用前使用前使用前にににに必必必必ずずずず設定設定設定設定してしてしてして下下下下さいさいさいさい。。。。

◆ ◆ ◆ ◆ 局番設定局番設定局番設定局番設定 （（（（出荷時設定出荷時設定出荷時設定出荷時設定　　：ＤＲＳ　　：ＤＲＳ　　：ＤＲＳ　　：ＤＲＳ１１１１＝＝＝＝００００、ＤＲＳ、ＤＲＳ、ＤＲＳ、ＤＲＳ２２２２＝＝＝＝１１１１　 　 　 　 局番局番局番局番＝＝＝＝１１１１））））

局番設定局番設定局番設定局番設定ＳＷＳＷＳＷＳＷ

コントロールコントロールコントロールコントロール基板基板基板基板　　　　ディップロータリーディップロータリーディップロータリーディップロータリーＳＷＳＷＳＷＳＷ

ＳＷＳＷＳＷＳＷ名称名称名称名称

ＤＲＳＤＲＳＤＲＳＤＲＳ１１１１

ＤＲＳＤＲＳＤＲＳＤＲＳ２２２２

注意注意注意注意））））設定範囲設定範囲設定範囲設定範囲はははは１１１１～～～～６４６４６４６４ですですですです。。。。
　　　　　　　　　　　　００００またはまたはまたはまたは６５６５６５６５以上以上以上以上のののの数値数値数値数値にににに設定設定設定設定しないでしないでしないでしないで下下下下さいさいさいさい。。。。
　　　　　　　　　　　　使用前使用前使用前使用前にににに必必必必ずずずず設定設定設定設定してしてしてして下下下下さいさいさいさい。。。。

　　　　１０１０１０１０のののの位位位位のののの設定設定設定設定

　　　　１１１１のののの位位位位のののの設定設定設定設定

◆ ◆ ◆ ◆ モードモードモードモード、、、、終端抵抗設定終端抵抗設定終端抵抗設定終端抵抗設定

モードモードモードモード、、、、終端抵抗設定終端抵抗設定終端抵抗設定終端抵抗設定ＳＷＳＷＳＷＳＷ

コントロールコントロールコントロールコントロール基板基板基板基板　　　　ディップディップディップディップＳＷＳＷＳＷＳＷ１１１１

ＤＰＳＷＤＰＳＷＤＰＳＷＤＰＳＷ名称名称名称名称

１１１１

２２２２

注意注意注意注意））））使用前使用前使用前使用前にににに必必必必ずずずず設定設定設定設定してしてしてして下下下下さいさいさいさい。。。。
　　　ＳＷ　　　ＳＷ　　　ＳＷ　　　ＳＷ１１１１－－－－１１１１：ＯＦＦ、ＳＷ：ＯＦＦ、ＳＷ：ＯＦＦ、ＳＷ：ＯＦＦ、ＳＷ１１１１－－－－２２２２：ＯＮ：ＯＮ：ＯＮ：ＯＮのののの設定設定設定設定にしないでにしないでにしないでにしないで下下下下さいさいさいさい。。。。
　　　（　　　（　　　（　　　（システムテストモードシステムテストモードシステムテストモードシステムテストモードとなりとなりとなりとなり、、、、通常動作通常動作通常動作通常動作をしませんをしませんをしませんをしません。）。）。）。）

リモートネットモードリモートネットモードリモートネットモードリモートネットモード設定設定設定設定

内容内容内容内容

拡張拡張拡張拡張サイクリックサイクリックサイクリックサイクリック設定設定設定設定

３３３３ 終端抵抗設定終端抵抗設定終端抵抗設定終端抵抗設定

リモートネットリモートネットリモートネットリモートネットVerVerVerVer1111....10101010 リモートネットリモートネットリモートネットリモートネットVerVerVerVer2222....00000000

ＯＦＦＯＦＦＯＦＦＯＦＦ ＯＮＯＮＯＮＯＮ

１１１１倍設定倍設定倍設定倍設定 ２２２２倍設定倍設定倍設定倍設定

なしなしなしなし ありありありあり

※※※※出荷時出荷時出荷時出荷時はははは全全全全ててててＯＦＦＯＦＦＯＦＦＯＦＦですですですです。。。。

３３３３....１１１１設定一覧 設定一覧 設定一覧 設定一覧 
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バスカバーバスカバーバスカバーバスカバー内部基板内部基板内部基板内部基板
（（（（バスカバーバスカバーバスカバーバスカバー固定固定固定固定ビスビスビスビスをををを外外外外してしてしてしてエンコーダエンコーダエンコーダエンコーダ本体本体本体本体ととととバスカバーバスカバーバスカバーバスカバーをををを分離分離分離分離しますしますしますします。）。）。）。）

ＤＲＳＤＲＳＤＲＳＤＲＳ１１１１：ＣＣ：ＣＣ：ＣＣ：ＣＣ----Ｌｉｎｋ　Ｌｉｎｋ　Ｌｉｎｋ　Ｌｉｎｋ　局番設定用局番設定用局番設定用局番設定用　　　　１０１０１０１０位位位位
ＤＲＳＤＲＳＤＲＳＤＲＳ２２２２：ＣＣ：ＣＣ：ＣＣ：ＣＣ----Ｌｉｎｋ　Ｌｉｎｋ　Ｌｉｎｋ　Ｌｉｎｋ　局番設定用局番設定用局番設定用局番設定用　　　　　　　　１１１１位位位位
ＤＲＳＤＲＳＤＲＳＤＲＳ３３３３：ＣＣ：ＣＣ：ＣＣ：ＣＣ----Ｌｉｎｋ　Ｌｉｎｋ　Ｌｉｎｋ　Ｌｉｎｋ　伝送速度設定用伝送速度設定用伝送速度設定用伝送速度設定用
ＳＷＳＷＳＷＳＷ１１１１　：　：　：　：モードモードモードモード、、、、終端抵抗設定用終端抵抗設定用終端抵抗設定用終端抵抗設定用

DRS3DRS3DRS3DRS3DRS1DRS1DRS1DRS1

DRS2DRS2DRS2DRS2

SW1SW1SW1SW1

PowerPowerPowerPower：ＣＣ：ＣＣ：ＣＣ：ＣＣ----Ｌｉｎｋ　Ｌｉｎｋ　Ｌｉｎｋ　Ｌｉｎｋ　正常動作時点灯正常動作時点灯正常動作時点灯正常動作時点灯（（（（緑緑緑緑））））
ErrorErrorErrorError：ＣＣ：ＣＣ：ＣＣ：ＣＣ----Ｌｉｎｋ　Ｌｉｎｋ　Ｌｉｎｋ　Ｌｉｎｋ　伝送伝送伝送伝送エラーエラーエラーエラー、、、、局番設定局番設定局番設定局番設定エラーエラーエラーエラー等等等等でででで点灯点灯点灯点灯（（（（赤赤赤赤））））
BusBusBusBus　　　　：ＣＣ：ＣＣ：ＣＣ：ＣＣ----Ｌｉｎｋ　Ｌｉｎｋ　Ｌｉｎｋ　Ｌｉｎｋ　データデータデータデータ送受信時点灯送受信時点灯送受信時点灯送受信時点灯
　　　　　　　　　　 　Ｔｘ（　　　　　　　　　　 　Ｔｘ（　　　　　　　　　　 　Ｔｘ（　　　　　　　　　　 　Ｔｘ（緑緑緑緑）、Ｒｘ（）、Ｒｘ（）、Ｒｘ（）、Ｒｘ（橙橙橙橙）　　＊）　　＊）　　＊）　　＊高速通信時高速通信時高速通信時高速通信時にはにはにはには黄色黄色黄色黄色にににに見見見見えますえますえますえます。。。。

３３３３....２ ２ ２ ２ 設定設定設定設定ＳＷＳＷＳＷＳＷ配列図配列図配列図配列図

３３３３....３ ３ ３ ３ ＬＥＤＬＥＤＬＥＤＬＥＤ配列図配列図配列図配列図

バスカバーバスカバーバスカバーバスカバー
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◆◆◆◆ＣＣＣＣＣＣＣＣ----ＬｉｎｋＬｉｎｋＬｉｎｋＬｉｎｋ接続用接続用接続用接続用レセプタクルレセプタクルレセプタクルレセプタクル（（（（２２２２個個個個）　）　）　）　エンコーダエンコーダエンコーダエンコーダ本体本体本体本体・・・・バスカバーバスカバーバスカバーバスカバー両端両端両端両端にににに固定固定固定固定

２２２２個個個個ののののレセプタクルレセプタクルレセプタクルレセプタクルをををを信号信号信号信号のののの入出力入出力入出力入出力にににに使用使用使用使用しますしますしますします。。。。

３３３３....４ ４ ４ ４ 接続用接続用接続用接続用コネクタコネクタコネクタコネクタ信号割付図信号割付図信号割付図信号割付図

◆◆◆◆電源接続用電源接続用電源接続用電源接続用レセプタクルレセプタクルレセプタクルレセプタクル（（（（１１１１個個個個） ） ） ） エンコーダエンコーダエンコーダエンコーダ本体本体本体本体・・・・バスカバーバスカバーバスカバーバスカバー中央中央中央中央にににに固定固定固定固定

◆◆◆◆ＣＣＣＣＣＣＣＣ----ＬｉｎｋＬｉｎｋＬｉｎｋＬｉｎｋ接続用組立式接続用組立式接続用組立式接続用組立式コネクタコネクタコネクタコネクタ（（（（２２２２個個個個）：）：）：）：推奨推奨推奨推奨オプションオプションオプションオプション

コネクタコネクタコネクタコネクタののののネジネジネジネジをををを外外外外してしてしてして分解分解分解分解しししし、、、、上図上図上図上図のののの様様様様ににににＣＣＣＣＣＣＣＣ----ＬｉｎｋＬｉｎｋＬｉｎｋＬｉｎｋケーブルケーブルケーブルケーブルとととと接続接続接続接続しますしますしますします。。。。

（（（（未使用未使用未使用未使用））））

（（（（接合部接合部接合部接合部よりよりよりより見見見見るるるる））））

（（（（接合部接合部接合部接合部よりよりよりより見見見見るるるる））））

約約約約55555555mmmmmmmm

2
0
.
0

2
0
.
0

2
0
.
0

2
0
.
0
m
m

m
m

m
m

m
m

φφφφ4444....1111～～～～8888....1111
ケーブルケーブルケーブルケーブル外径外径外径外径

接合部接合部接合部接合部

ピンピンピンピン番号番号番号番号
４４４４
２２２２
３３３３
１１１１

信号名信号名信号名信号名
ＤＡＤＡＤＡＤＡ
ＤＢＤＢＤＢＤＢ
ＤＧＤＧＤＧＤＧ

ＳＬＤＳＬＤＳＬＤＳＬＤ

ピンピンピンピン番号番号番号番号
４４４４
２２２２
３３３３
１１１１

線色線色線色線色
青青青青
白白白白
黄黄黄黄
黒黒黒黒

信号名信号名信号名信号名
ＤＡＤＡＤＡＤＡ
ＤＢＤＢＤＢＤＢ
ＤＧＤＧＤＧＤＧ

ＳＬＤＳＬＤＳＬＤＳＬＤ

（（（（ウッドヘッドジャパンウッドヘッドジャパンウッドヘッドジャパンウッドヘッドジャパン製製製製CCCCCCCC----LinkLinkLinkLink用用用用アタッチャブルコネクタアタッチャブルコネクタアタッチャブルコネクタアタッチャブルコネクタ・・・・メスメスメスメス　　　　型式型式型式型式：：：：8888AAAA4000400040004000----32 32 32 32 ））））

１１１１．ＣＣ－Ｌｉｎｋ．ＣＣ－Ｌｉｎｋ．ＣＣ－Ｌｉｎｋ．ＣＣ－Ｌｉｎｋ, , , , ＶｅｒＶｅｒＶｅｒＶｅｒ２２２２....００００ののののホストホストホストホストににににＶｅｒＶｅｒＶｅｒＶｅｒ１１１１....１１１１にににに設定設定設定設定したしたしたしたエンコーダエンコーダエンコーダエンコーダをををを接続接続接続接続したしたしたした場合場合場合場合。。。。
　　　　※※※※ホストホストホストホスト側側側側でででで対応対応対応対応するするするするデバイスデバイスデバイスデバイスのののの設定設定設定設定ををををＶｅｒＶｅｒＶｅｒＶｅｒ１１１１....１１１１にしますにしますにしますにします。。。。
　　　　　　　　これによりこれによりこれによりこれにより、Ｖｅｒ、Ｖｅｒ、Ｖｅｒ、Ｖｅｒ２２２２....００００のののの機器機器機器機器とととと混在出来混在出来混在出来混在出来ますますますます。。。。
２２２２．ＣＣ－Ｌｉｎｋ．ＣＣ－Ｌｉｎｋ．ＣＣ－Ｌｉｎｋ．ＣＣ－Ｌｉｎｋ, , , , ＶｅｒＶｅｒＶｅｒＶｅｒ１１１１....１１１１ののののホストホストホストホストににににＶｅｒＶｅｒＶｅｒＶｅｒ２２２２....００００にににに設定設定設定設定したしたしたしたエンコーダエンコーダエンコーダエンコーダをををを接続接続接続接続したしたしたした場合場合場合場合。。。。
　　　　※※※※このこのこのこの場合場合場合場合、Ｖｅｒ、Ｖｅｒ、Ｖｅｒ、Ｖｅｒ１１１１....１１１１のののの設定設定設定設定ででででＶｅｒＶｅｒＶｅｒＶｅｒ２２２２....００００ののののデバイスデバイスデバイスデバイスはははは扱扱扱扱えませんのでえませんのでえませんのでえませんので使用出来使用出来使用出来使用出来ませんませんませんません。。。。

※※※※　　　　そのそのそのその他他他他ののののＣＣＣＣＣＣＣＣ----ＬｉｎｋＬｉｎｋＬｉｎｋＬｉｎｋのののの詳細詳細詳細詳細につきましてはにつきましてはにつきましてはにつきましては、、、、三菱電機三菱電機三菱電機三菱電機（（（（株株株株））））様 発行様 発行様 発行様 発行ののののマニュアルマニュアルマニュアルマニュアルをををを
　　　　　　　　ごごごご参照下参照下参照下参照下さいさいさいさい。。。。

３３３３....５ ５ ５ ５ ＣＣ－ＬｉｎｋＣＣ－ＬｉｎｋＣＣ－ＬｉｎｋＣＣ－Ｌｉｎｋ接続時接続時接続時接続時のののの注意点注意点注意点注意点

内容内容内容内容
ＤＣＤＣＤＣＤＣ１０１０１０１０～～～～３０３０３０３０ＶＶＶＶ
ＤＣＤＣＤＣＤＣ１０１０１０１０～～～～３０３０３０３０ＶＶＶＶ
ＧＮＤ（ＧＮＤ（ＧＮＤ（ＧＮＤ（００００Ｖ）Ｖ）Ｖ）Ｖ）
ＧＮＤ（ＧＮＤ（ＧＮＤ（ＧＮＤ（００００Ｖ）Ｖ）Ｖ）Ｖ）

◆◆◆◆電源用電源用電源用電源用ケーブルケーブルケーブルケーブル（（（（１１１１本本本本） ：） ：） ：） ：推奨推奨推奨推奨オプションオプションオプションオプション

信号名信号名信号名信号名

（（（（フェニックスコンタクトフェニックスコンタクトフェニックスコンタクトフェニックスコンタクト製製製製MMMM12121212片側片側片側片側コネクタコネクタコネクタコネクタ・・・・オスストレートオスストレートオスストレートオスストレート　　　　型式型式型式型式：：：：SACSACSACSAC----4444PMPMPMPM12121212MSMSMSMS////3333....0000----PURPURPURPUR----Y Y Y Y ））））
※※※※3333mmmmのののの場合場合場合場合

＋＋＋＋
＋＋＋＋
－－－－
－－－－

内容内容内容内容
ＤＣＤＣＤＣＤＣ１０１０１０１０～～～～３０３０３０３０ＶＶＶＶ
ＤＣＤＣＤＣＤＣ１０１０１０１０～～～～３０３０３０３０ＶＶＶＶ
ＧＮＤ（ＧＮＤ（ＧＮＤ（ＧＮＤ（００００Ｖ）Ｖ）Ｖ）Ｖ）
ＧＮＤ（ＧＮＤ（ＧＮＤ（ＧＮＤ（００００Ｖ）Ｖ）Ｖ）Ｖ）

（（（（未使用未使用未使用未使用））））

（（（（接合部接合部接合部接合部よよよよ
　　　　りりりり見見見見るるるる））））

（（（（接合部接合部接合部接合部よよよよ
　　　　りりりり見見見見るるるる））））

ピンピンピンピン番号番号番号番号

３３３３
４４４４

１１１１
２２２２

信号名信号名信号名信号名
＋＋＋＋
＋＋＋＋
－－－－
－－－－

線色線色線色線色

黒黒黒黒
青青青青
白白白白
茶茶茶茶

ピンピンピンピン番号番号番号番号

３３３３
４４４４

１１１１
２２２２
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§§§§４４４４．．．．制御仕様制御仕様制御仕様制御仕様

RX(m)0RX(m)0RX(m)0RX(m)0

４４４４....１ １ １ １ リモートリモートリモートリモート局局局局にににに対対対対するするするするＲＸ、ＲＹ、ＲＷｗ、ＲＷｒＲＸ、ＲＹ、ＲＷｗ、ＲＷｒＲＸ、ＲＹ、ＲＷｗ、ＲＷｒＲＸ、ＲＹ、ＲＷｗ、ＲＷｒ
　　　　＊　　　　＊　　　　＊　　　　＊エンコーダエンコーダエンコーダエンコーダののののリモートデバイスリモートデバイスリモートデバイスリモートデバイス局局局局はははは、、、、占有局数占有局数占有局数占有局数をををを１１１１にににに固定固定固定固定していますしていますしていますしています。。。。

[[[[リモートリモートリモートリモート入力入力入力入力（ＲＸ） （ＲＸ） （ＲＸ） （ＲＸ） 及及及及びびびびリモートリモートリモートリモート出力出力出力出力（ＲＹ）（ＲＹ）（ＲＹ）（ＲＹ）]]]]
　　　　　　　　RXRXRXRX((((mmmm))))～～～～RXRXRXRX((((mmmm++++1111))))、、、、RYRYRYRY((((mmmm))))～～～～RYRYRYRY((((mmmm++++1111))))がががが領域領域領域領域のののの対象対象対象対象となりますとなりますとなりますとなります。。。。

ｍｍｍｍはははは、、、、各各各各リモートリモートリモートリモート局局局局にににに割割割割りりりり当当当当てられているてられているてられているてられているレジスタレジスタレジスタレジスタ番号番号番号番号ですですですです。。。。

RX(m)1RX(m)1RX(m)1RX(m)1

RX(m)2RX(m)2RX(m)2RX(m)2

RX(m)3RX(m)3RX(m)3RX(m)3

RX(m)4RX(m)4RX(m)4RX(m)4

RX(m)5RX(m)5RX(m)5RX(m)5

RX(m)6RX(m)6RX(m)6RX(m)6

RX(m)7RX(m)7RX(m)7RX(m)7

RX(m)8RX(m)8RX(m)8RX(m)8

RX(m)9RX(m)9RX(m)9RX(m)9

RX(m)ARX(m)ARX(m)ARX(m)A

RX(m)BRX(m)BRX(m)BRX(m)B

RX(m)CRX(m)CRX(m)CRX(m)C

RX(m)DRX(m)DRX(m)DRX(m)D

RX(m)ERX(m)ERX(m)ERX(m)E

RX(m)FRX(m)FRX(m)FRX(m)F

RY(m)0RY(m)0RY(m)0RY(m)0

RY(m)1RY(m)1RY(m)1RY(m)1

RY(m)2RY(m)2RY(m)2RY(m)2

RY(m)3RY(m)3RY(m)3RY(m)3

RY(m)4RY(m)4RY(m)4RY(m)4

RY(m)5RY(m)5RY(m)5RY(m)5

RY(m)6RY(m)6RY(m)6RY(m)6

RY(m)7RY(m)7RY(m)7RY(m)7

RY(m)8RY(m)8RY(m)8RY(m)8

RY(m)9RY(m)9RY(m)9RY(m)9

RY(m)ARY(m)ARY(m)ARY(m)A

RY(m)BRY(m)BRY(m)BRY(m)B

RY(m)CRY(m)CRY(m)CRY(m)C

RY(m)DRY(m)DRY(m)DRY(m)D

RY(m)ERY(m)ERY(m)ERY(m)E

RY(m)FRY(m)FRY(m)FRY(m)F

RX(m+1)0RX(m+1)0RX(m+1)0RX(m+1)0

RX(m+1)1RX(m+1)1RX(m+1)1RX(m+1)1

RX(m+1)2RX(m+1)2RX(m+1)2RX(m+1)2

RX(m+1)3RX(m+1)3RX(m+1)3RX(m+1)3

RX(m+1)4RX(m+1)4RX(m+1)4RX(m+1)4

RX(m+1)5RX(m+1)5RX(m+1)5RX(m+1)5

RX(m+1)6RX(m+1)6RX(m+1)6RX(m+1)6

RX(m+1)7RX(m+1)7RX(m+1)7RX(m+1)7

RX(m+1)8RX(m+1)8RX(m+1)8RX(m+1)8

RX(m+1)9RX(m+1)9RX(m+1)9RX(m+1)9

RX(m+1)ARX(m+1)ARX(m+1)ARX(m+1)A

RX(m+1)BRX(m+1)BRX(m+1)BRX(m+1)B

RX(m+1)CRX(m+1)CRX(m+1)CRX(m+1)C

RX(m+1)DRX(m+1)DRX(m+1)DRX(m+1)D

RX(m+1)ERX(m+1)ERX(m+1)ERX(m+1)E

RX(m+1)FRX(m+1)FRX(m+1)FRX(m+1)F

エンコーダ エンコーダ エンコーダ エンコーダ ＲｅａｄｙＲｅａｄｙＲｅａｄｙＲｅａｄｙ RY(m+1)0RY(m+1)0RY(m+1)0RY(m+1)0

RY(m+1)1RY(m+1)1RY(m+1)1RY(m+1)1

RY(m+1)2RY(m+1)2RY(m+1)2RY(m+1)2

RY(m+1)3RY(m+1)3RY(m+1)3RY(m+1)3

RY(m+1)4RY(m+1)4RY(m+1)4RY(m+1)4

RY(m+1)5RY(m+1)5RY(m+1)5RY(m+1)5

RY(m+1)6RY(m+1)6RY(m+1)6RY(m+1)6

RY(m+1)7RY(m+1)7RY(m+1)7RY(m+1)7

RY(m+1)8RY(m+1)8RY(m+1)8RY(m+1)8

RY(m+1)9RY(m+1)9RY(m+1)9RY(m+1)9

RY(m+1)ARY(m+1)ARY(m+1)ARY(m+1)A

RY(m+1)BRY(m+1)BRY(m+1)BRY(m+1)B

RY(m+1)CRY(m+1)CRY(m+1)CRY(m+1)C

RY(m+1)DRY(m+1)DRY(m+1)DRY(m+1)D

RY(m+1)ERY(m+1)ERY(m+1)ERY(m+1)E

RY(m+1)FRY(m+1)FRY(m+1)FRY(m+1)F

エンコーダ データイネーブルエンコーダ データイネーブルエンコーダ データイネーブルエンコーダ データイネーブル

軸回転方向設定異常終了 軸回転方向設定異常終了 軸回転方向設定異常終了 軸回転方向設定異常終了 フラグフラグフラグフラグ

軸回転方向軸回転方向軸回転方向軸回転方向フラグフラグフラグフラグ((((0000====CWCWCWCW,,,,1111====CCWCCWCCWCCW))))

エラーエラーエラーエラー状態状態状態状態フラグフラグフラグフラグ

リモートリモートリモートリモート局局局局ＲｅａｄｙＲｅａｄｙＲｅａｄｙＲｅａｄｙ

エンコーダアラーム エンコーダアラーム エンコーダアラーム エンコーダアラーム 状態状態状態状態フラグフラグフラグフラグ

データラッチデータラッチデータラッチデータラッチ要求要求要求要求

エラーリセットエラーリセットエラーリセットエラーリセット要求要求要求要求フラグフラグフラグフラグ

RXRXRXRX((((mmmm))))、、、、RYRYRYRY((((mmmm))))はははは未使用未使用未使用未使用

プリセットプリセットプリセットプリセット要求要求要求要求((((RWwRWwRWwRWw((((mmmm))))0000,,,,1111のののの値値値値))))

軸回転方向設定軸回転方向設定軸回転方向設定軸回転方向設定((((0000====CWCWCWCW,,,,1111====CCWCCWCCWCCW))))

軸回転方向設定要求軸回転方向設定要求軸回転方向設定要求軸回転方向設定要求プリセットプリセットプリセットプリセット異常終了 状態異常終了 状態異常終了 状態異常終了 状態フラグフラグフラグフラグ

プリセットプリセットプリセットプリセット正常終了 状態正常終了 状態正常終了 状態正常終了 状態フラグフラグフラグフラグ

軸回転方向設定正常終了 軸回転方向設定正常終了 軸回転方向設定正常終了 軸回転方向設定正常終了 フラグフラグフラグフラグ
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エンコーダエンコーダエンコーダエンコーダＲｅａｄｙ　Ｒｅａｄｙ　Ｒｅａｄｙ　Ｒｅａｄｙ　RXRXRXRX((((mmmm++++1111))))0000
　　　　　　　　エンコーダエンコーダエンコーダエンコーダ本体本体本体本体ののののデータデータデータデータをををを正常正常正常正常にににに読込読込読込読込むとむとむとむとONONONONになりますになりますになりますになります。。。。
　　　　　　　　エンコーダエンコーダエンコーダエンコーダ本体本体本体本体ののののデータデータデータデータのののの読込読込読込読込みをみをみをみを失敗失敗失敗失敗するとするとするとするとOFFOFFOFFOFFになりますになりますになりますになります。。。。

エンコーダデータイネーブルエンコーダデータイネーブルエンコーダデータイネーブルエンコーダデータイネーブル　　　　RXRXRXRX((((mmmm++++1111))))1111
　　　　　　　　エンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータのののの読込読込読込読込みのみのみのみの不可状態不可状態不可状態不可状態をををを表表表表しますしますしますします。。。。
　　　　　　　　ONONONONででででエンコータデータエンコータデータエンコータデータエンコータデータのののの読込読込読込読込みをみをみをみを行行行行いますいますいますいます。。。。
　　　　　　　　OFFOFFOFFOFFででででエンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータはははは前回読込前回読込前回読込前回読込んだんだんだんだ値値値値からからからから変化変化変化変化しませんしませんしませんしません。。。。

プリセットプリセットプリセットプリセット正常終了正常終了正常終了正常終了　　　　RXRXRXRX((((mmmm++++1111))))2222
　　　　　　　　本信号本信号本信号本信号ははははエンコーダエンコーダエンコーダエンコーダののののプリセットプリセットプリセットプリセット処理処理処理処理がががが正常終了正常終了正常終了正常終了ででででONONONONになりますになりますになりますになります。。。。
　　　　　　　　プリセットプリセットプリセットプリセット要求要求要求要求ををををOFFOFFOFFOFFにするとにするとにするとにすると本信号本信号本信号本信号ははははOFFOFFOFFOFFになりますになりますになりますになります。。。。

プリセットプリセットプリセットプリセット異常終了異常終了異常終了異常終了　　　　RXRXRXRX((((mmmm++++1111))))3333
　　　　　　　　本信号本信号本信号本信号ははははエンコーダエンコーダエンコーダエンコーダののののプリセットプリセットプリセットプリセット処理処理処理処理がががが異常終了異常終了異常終了異常終了ででででONONONONになりますになりますになりますになります。。。。
　　　　　　　　プリセットプリセットプリセットプリセット要求要求要求要求ををををOFFOFFOFFOFFにするとにするとにするとにすると本信号本信号本信号本信号ははははOFFOFFOFFOFFになりますになりますになりますになります。。。。

軸回転方向設定正常終了軸回転方向設定正常終了軸回転方向設定正常終了軸回転方向設定正常終了　　　　RXRXRXRX((((mmmm++++1111))))4444
　　　　　　　　本信号本信号本信号本信号ははははエンコーダエンコーダエンコーダエンコーダのののの軸回転方向設定処理軸回転方向設定処理軸回転方向設定処理軸回転方向設定処理がががが正常終了正常終了正常終了正常終了ででででONONONONになりますになりますになりますになります。。。。
　　　　　　　　軸回転方向設定要求軸回転方向設定要求軸回転方向設定要求軸回転方向設定要求ををををOFFOFFOFFOFFにするとにするとにするとにすると本信号本信号本信号本信号ははははOFFOFFOFFOFFになりますになりますになりますになります。。。。

軸回転方向設定正常終了軸回転方向設定正常終了軸回転方向設定正常終了軸回転方向設定正常終了　　　　RXRXRXRX((((mmmm++++1111))))5555
　　　　　　　　本信号本信号本信号本信号ははははエンコーダエンコーダエンコーダエンコーダのののの軸回転方向設定処理軸回転方向設定処理軸回転方向設定処理軸回転方向設定処理がががが異常終了異常終了異常終了異常終了ででででONONONONになりますになりますになりますになります。。。。
　　　　　　　　軸回転方向設定要求軸回転方向設定要求軸回転方向設定要求軸回転方向設定要求ををををOFFOFFOFFOFFにするとにするとにするとにすると本信号本信号本信号本信号ははははOFFOFFOFFOFFになりますになりますになりますになります。。。。

軸回転方向状態軸回転方向状態軸回転方向状態軸回転方向状態　　　　RXRXRXRX((((mmmm++++1111))))6666
　　　　　　　　エンコーダエンコーダエンコーダエンコーダのののの軸回転方向状態軸回転方向状態軸回転方向状態軸回転方向状態をををを表表表表しますしますしますします。。。。
　　　　　　　　OFFOFFOFFOFF：：：：時計回時計回時計回時計回りでりでりでりで正転正転正転正転（（（（CWCWCWCW））））
　　　　　　　　ON ON ON ON ：：：：時計回時計回時計回時計回りでりでりでりで逆転逆転逆転逆転（（（（CCWCCWCCWCCW））））

エラーエラーエラーエラー状態状態状態状態　　　　RXRXRXRX((((mmmm++++1111))))AAAA
　　　　　　　　エンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータ読込読込読込読込みのみのみのみの失敗失敗失敗失敗をををを検知検知検知検知するとするとするとするとONONONONになりますになりますになりますになります。。。。
　　　　　　　　エラーリセットエラーリセットエラーリセットエラーリセット要求要求要求要求ををををONONONONにするとにするとにするとにすると本信号本信号本信号本信号ははははOFFOFFOFFOFFになりますになりますになりますになります。。。。

リモートリモートリモートリモート局局局局レディーレディーレディーレディー　　　　RXRXRXRX((((mmmm++++1111))))BBBB
　　　　　　　　エラーエラーエラーエラー状態信号状態信号状態信号状態信号ががががOFFOFFOFFOFFでででで本信号本信号本信号本信号ははははONONONONになりますになりますになりますになります。。。。
　　　　　　　　エラーエラーエラーエラー状態信号状態信号状態信号状態信号ががががONONONONでででで本信号本信号本信号本信号ははははOFFOFFOFFOFFになりますになりますになりますになります。。。。

エンコーダアラームエンコーダアラームエンコーダアラームエンコーダアラーム状態状態状態状態　　　　RXRXRXRX((((mmmm++++1111))))CCCC
　　　　　　　　エンコーダエンコーダエンコーダエンコーダののののアラームアラームアラームアラーム状態状態状態状態をををを表表表表しますしますしますします。。。。
　　　　　　　　ONONONON：：：：アラームアラームアラームアラーム発生中発生中発生中発生中。。。。
　　（　　（　　（　　（過度過度過度過度なななな温度上昇温度上昇温度上昇温度上昇ややややエンコーダエンコーダエンコーダエンコーダ本体本体本体本体にににに異常異常異常異常がががが発生発生発生発生したしたしたした場合場合場合場合ににににONONONONしますしますしますします。）。）。）。）

データラッチデータラッチデータラッチデータラッチ要求要求要求要求　　　　RYRYRYRY((((mmmm++++1111))))0000
　　　　　　　　本信号本信号本信号本信号ONONONONででででエンコーダエンコーダエンコーダエンコーダからからからからデータデータデータデータをををを読込読込読込読込みみみみ、、、、本信号本信号本信号本信号ががががOFFOFFOFFOFFするまでそのするまでそのするまでそのするまでそのデータデータデータデータをををを保持保持保持保持しますしますしますします。。。。

プリセットプリセットプリセットプリセット要求要求要求要求　　　　RYRYRYRY((((mmmm++++1111))))1111
　　　　　　　　本信号本信号本信号本信号ONONONONででででエンコーダプリセットデータエンコーダプリセットデータエンコーダプリセットデータエンコーダプリセットデータ((((RWwRWwRWwRWw((((mmmm))))、、、、RWwRWwRWwRWw((((mmmm++++1111))))))))ををををエンコーダエンコーダエンコーダエンコーダににににプリセットプリセットプリセットプリセットしますしますしますします。。。。

軸回転方向設定軸回転方向設定軸回転方向設定軸回転方向設定　　　　RYRYRYRY((((mmmm++++1111))))2222
　　　　　　　　軸回転方向軸回転方向軸回転方向軸回転方向をををを設定設定設定設定しますしますしますします。。。。
　　　　　　　　OFFOFFOFFOFF：：：：時計回時計回時計回時計回りでりでりでりで正転正転正転正転（（（（CWCWCWCW））））
　　　　　　　　ON ON ON ON ：：：：時計回時計回時計回時計回りでりでりでりで逆転逆転逆転逆転（（（（CCWCCWCCWCCW））））

軸回転方向設定要求軸回転方向設定要求軸回転方向設定要求軸回転方向設定要求　　　　RYRYRYRY((((mmmm++++1111))))3333
　　　　　　　　本信号本信号本信号本信号ONONONONでででで軸回転方向設定軸回転方向設定軸回転方向設定軸回転方向設定((((RYRYRYRY((((mmmm++++1111))))2222))))でででで設定設定設定設定したしたしたした回転方向回転方向回転方向回転方向ををををエンコーダエンコーダエンコーダエンコーダにににに設定設定設定設定しますしますしますします。。。。

エラーリセットエラーリセットエラーリセットエラーリセット要求要求要求要求　　　　RYRYRYRY((((mmmm++++1111))))AAAA
　　　　　　　　本信号本信号本信号本信号ONONONONででででエラーエラーエラーエラー状態信号状態信号状態信号状態信号ををををOFFOFFOFFOFFにしますにしますにしますにします。。。。
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[[[[リモートレジスタリモートレジスタリモートレジスタリモートレジスタＲＷｗＲＷｗＲＷｗＲＷｗ]]]]
　　　　　　　　RWwRWwRWwRWw((((mmmm))))～～～～RWwRWwRWwRWw((((mmmm++++3333))))がががが対象対象対象対象のののの領域領域領域領域となりますとなりますとなりますとなります。。。。((((VerVerVerVer1111....0000、、、、VerVerVerVer2222....0000のののの1111倍倍倍倍ﾓｰﾄﾓｰﾄﾓｰﾄﾓｰﾄﾞ゙゙゙))))
　　　　　　　　RWwRWwRWwRWw((((mmmm))))～～～～RWwRWwRWwRWw((((mmmm++++7777))))がががが対象対象対象対象のののの領域領域領域領域となりますとなりますとなりますとなります。。。。((((VerVerVerVer2222....0000のののの2222倍倍倍倍ﾓｰﾄﾓｰﾄﾓｰﾄﾓｰﾄﾞ゙゙゙))))

RWw(m)RWw(m)RWw(m)RWw(m)

RWw(m+1)RWw(m+1)RWw(m+1)RWw(m+1)

ｍｍｍｍはははは、、、、各各各各リモートリモートリモートリモート局局局局にににに割割割割りりりり当当当当てられているてられているてられているてられているレジスタレジスタレジスタレジスタ番号番号番号番号ですですですです。。。。

エンコーダプリセットデータエンコーダプリセットデータエンコーダプリセットデータエンコーダプリセットデータ下位下位下位下位１６１６１６１６ビットビットビットビット

エンコーダプリセットデータエンコーダプリセットデータエンコーダプリセットデータエンコーダプリセットデータ上位上位上位上位１６１６１６１６ビットビットビットビット

RWw(m+2)RWw(m+2)RWw(m+2)RWw(m+2)

RWw(m+3)RWw(m+3)RWw(m+3)RWw(m+3)

RWw(m+4)RWw(m+4)RWw(m+4)RWw(m+4)

RWw(m+5)RWw(m+5)RWw(m+5)RWw(m+5)

RWw(m+6)RWw(m+6)RWw(m+6)RWw(m+6)

RWw(m+7)RWw(m+7)RWw(m+7)RWw(m+7)

エンコーダプリセットデータエンコーダプリセットデータエンコーダプリセットデータエンコーダプリセットデータ
　　　　　　　　　　　　・・・・マルチターンデータマルチターンデータマルチターンデータマルチターンデータ１２１２１２１２ビットビットビットビット＋＋＋＋シングルターンデータシングルターンデータシングルターンデータシングルターンデータ１２１２１２１２ビットビットビットビット

　　　　　　　　　　　　エンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータののののマルチターンデータマルチターンデータマルチターンデータマルチターンデータととととシングルターンデータシングルターンデータシングルターンデータシングルターンデータ構成構成構成構成

1111
5555

1111
4444

1111
3333

1111
2222

1111
1111

1111
0000

9999 8888 7777 6666 5555 4444 3333 2222 1111 0000 1111
5555

1111
4444

1111
3333

1111
2222

1111
1111

1111
0000

9999 8888 7777 6666 5555 4444 3333 2222 1111 0000

００００ マルチターンデータマルチターンデータマルチターンデータマルチターンデータ１２１２１２１２ビットビットビットビット シングルターンデータシングルターンデータシングルターンデータシングルターンデータ１２１２１２１２ビットビットビットビット

RWwRWwRWwRWw((((mmmm++++1111))))　　　　エンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータ上位上位上位上位16161616ビットビットビットビット RWwRWwRWwRWw((((mmmm))))　　　　エンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータ下位下位下位下位16161616ビットビットビットビット書込書込書込書込みみみみ

値値値値
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RWr(m)RWr(m)RWr(m)RWr(m)

[[[[リモートレジスタリモートレジスタリモートレジスタリモートレジスタＲＷｒＲＷｒＲＷｒＲＷｒ]]]]
　　　　　　　　RWrRWrRWrRWr((((mmmm))))～～～～RWrRWrRWrRWr((((mmmm++++3333))))がががが対象対象対象対象のののの領域領域領域領域となりますとなりますとなりますとなります。。。。((((VerVerVerVer1111....0000、、、、VerVerVerVer2222....0000のののの1111倍倍倍倍ﾓｰﾄﾓｰﾄﾓｰﾄﾓｰﾄﾞ゙゙゙))))
　　　　　　　　RWrRWrRWrRWr((((mmmm))))～～～～RWrRWrRWrRWr((((mmmm++++7777))))がががが対象対象対象対象のののの領域領域領域領域となりますとなりますとなりますとなります。。。。((((VerVerVerVer2222....0000のののの2222倍倍倍倍ﾓｰﾄﾓｰﾄﾓｰﾄﾓｰﾄﾞ゙゙゙))))

RWr(m+1)RWr(m+1)RWr(m+1)RWr(m+1)

RWr(m+2)RWr(m+2)RWr(m+2)RWr(m+2)

RWr(m+3)RWr(m+3)RWr(m+3)RWr(m+3)

RWr(m+4)RWr(m+4)RWr(m+4)RWr(m+4)

RWr(m+5)RWr(m+5)RWr(m+5)RWr(m+5)

RWr(m+6)RWr(m+6)RWr(m+6)RWr(m+6)

RWr(m+7)RWr(m+7)RWr(m+7)RWr(m+7) エンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータ変化値変化値変化値変化値ＢＢＢＢ上位上位上位上位１６１６１６１６ビットビットビットビット

ｍｍｍｍはははは、、、、各各各各リモートリモートリモートリモート局局局局にににに割割割割りりりり当当当当てられているてられているてられているてられているレジスタレジスタレジスタレジスタ番号番号番号番号ですですですです。。。。

エンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータ
　　　　　　　　　　　　・・・・マルチターンデータマルチターンデータマルチターンデータマルチターンデータ１２１２１２１２ビットビットビットビット＋＋＋＋シングルターンデータシングルターンデータシングルターンデータシングルターンデータ１２１２１２１２ビットビットビットビット

　　　　　　　　　　　　エンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータののののマルチターンデータマルチターンデータマルチターンデータマルチターンデータととととシングルターンデータシングルターンデータシングルターンデータシングルターンデータ構成構成構成構成

RWrRWrRWrRWr((((mmmm++++1111))))　　　　エンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータ上位上位上位上位16161616ビットビットビットビット RWrRWrRWrRWr((((mmmm))))　　　　エンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータ下位下位下位下位16161616ビットビットビットビット

1111
5555

1111
4444

1111
3333

1111
2222

1111
1111

1111
0000

9999 8888 7777 6666 5555 4444 3333 2222 1111 0000 1111
5555

1111
4444

1111
3333

1111
2222

1111
1111

1111
0000

9999 8888 7777 6666 5555 4444 3333 2222 1111 0000

エンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータ下位下位下位下位１６１６１６１６ビットビットビットビット

エンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータ上位上位上位上位１６１６１６１６ビットビットビットビット

マルチターンデータビットマルチターンデータビットマルチターンデータビットマルチターンデータビット数数数数

シングルターンデータビットシングルターンデータビットシングルターンデータビットシングルターンデータビット数数数数

エンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータ変化値変化値変化値変化値ＡＡＡＡ下位下位下位下位１６１６１６１６ビットビットビットビット

エンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータ変化値変化値変化値変化値ＡＡＡＡ上位上位上位上位１６１６１６１６ビットビットビットビット

エンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータ変化値変化値変化値変化値ＢＢＢＢ下位下位下位下位１６１６１６１６ビットビットビットビット

００００ マルチターンデータマルチターンデータマルチターンデータマルチターンデータ１２１２１２１２ビットビットビットビット シングルターンデータシングルターンデータシングルターンデータシングルターンデータ１２１２１２１２ビットビットビットビット

マルチターンデータビットマルチターンデータビットマルチターンデータビットマルチターンデータビット数数数数
バイナリーデータバイナリーデータバイナリーデータバイナリーデータででででマルチターンマルチターンマルチターンマルチターン部部部部ののののデータビットデータビットデータビットデータビット数数数数（（（（１２１２１２１２））））がががが格納格納格納格納されますされますされますされます。。。。

シングルターンデータビットシングルターンデータビットシングルターンデータビットシングルターンデータビット数数数数
バイナリーデータバイナリーデータバイナリーデータバイナリーデータででででシングルターンシングルターンシングルターンシングルターン部部部部ののののデータビットデータビットデータビットデータビット数数数数（（（（１２１２１２１２））））がががが格納格納格納格納されますされますされますされます。。。。

エンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータ変化値 変化値 変化値 変化値 Ａ，ＢＡ，ＢＡ，ＢＡ，Ｂ
　　　　　　　　　　　　変化値変化値変化値変化値Ａ ＝ Ａ ＝ Ａ ＝ Ａ ＝ 現在値 現在値 現在値 現在値 － － － － 前回値 前回値 前回値 前回値 （（（（軸正面軸正面軸正面軸正面からからからから見見見見てててて時計回時計回時計回時計回りりりり((((ＣＷＣＷＣＷＣＷ))))時時時時のののの変化値変化値変化値変化値））））
　　　　　　　　　　　　変化値変化値変化値変化値Ｂ ＝ Ｂ ＝ Ｂ ＝ Ｂ ＝ 現在値 現在値 現在値 現在値 － － － － 前回値 前回値 前回値 前回値 （（（（軸正面軸正面軸正面軸正面からからからから見見見見てててて反時計回反時計回反時計回反時計回りりりり((((ＣＣＷＣＣＷＣＣＷＣＣＷ))))時時時時のののの変化値変化値変化値変化値））））

　　　　　　　　　　　　・・・・エンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータ変化値変化値変化値変化値Ａ，ＢＡ，ＢＡ，ＢＡ，Ｂはははは、、、、データラッチデータラッチデータラッチデータラッチ要求要求要求要求（（（（RYRYRYRY((((mmmm++++1111))))0000））））のののの立上立上立上立上がりにてがりにてがりにてがりにてデータデータデータデータがががが
　　　　　　　　　　　　　　　　更新更新更新更新されますされますされますされます。。。。
　　　　　　　　　　　　・・・・エンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータ変化値変化値変化値変化値Ａ，ＢＡ，ＢＡ，ＢＡ，Ｂはははは、、、、データラッチデータラッチデータラッチデータラッチ要求要求要求要求（（（（RYRYRYRY((((mmmm++++1111))))0000）ＯＮ）ＯＮ）ＯＮ）ＯＮまたはまたはまたはまたはＯＦＦＯＦＦＯＦＦＯＦＦ時時時時にはにはにはには
　　　　　　　　　　　　　　　　更新更新更新更新されませんされませんされませんされません。。。。

読出読出読出読出しししし

値値値値
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４４４４....２ ２ ２ ２ ＣＣＣＣＣＣＣＣ----ＬｉｎｋＬｉｎｋＬｉｎｋＬｉｎｋデータデータデータデータのののの読込読込読込読込みみみみ手順手順手順手順

データデータデータデータ

RWr(m),(m+1)RWr(m),(m+1)RWr(m),(m+1)RWr(m),(m+1)
データデータデータデータ

RWr(m+4),(m+5),RWr(m+4),(m+5),RWr(m+4),(m+5),RWr(m+4),(m+5),
RWr(m+6),(m+7)RWr(m+6),(m+7)RWr(m+6),(m+7)RWr(m+6),(m+7)
変化値変化値変化値変化値

RX(m+1)0RX(m+1)0RX(m+1)0RX(m+1)0
エンコーダエンコーダエンコーダエンコーダReadyReadyReadyReady

RX(m+1)1RX(m+1)1RX(m+1)1RX(m+1)1
データイネーブルデータイネーブルデータイネーブルデータイネーブル

RY(m+1)0RY(m+1)0RY(m+1)0RY(m+1)0
データラッチデータラッチデータラッチデータラッチ要求要求要求要求

RX(m+1)BRX(m+1)BRX(m+1)BRX(m+1)B
リモートリモートリモートリモート局局局局ReadyReadyReadyReady

RX(m+1)ARX(m+1)ARX(m+1)ARX(m+1)A
エラーエラーエラーエラー状態状態状態状態フラグフラグフラグフラグ

RY(m+1)ARY(m+1)ARY(m+1)ARY(m+1)A
エラーリセットエラーリセットエラーリセットエラーリセット要求要求要求要求

データラッチデータラッチデータラッチデータラッチ有効有効有効有効 データラッチデータラッチデータラッチデータラッチ有効有効有効有効

ａａａａ ｂｂｂｂ ｃｃｃｃ ｄｄｄｄ ｅｅｅｅ ｆｆｆｆ ｇｇｇｇ ｈｈｈｈ ｋｋｋｋ

ａａａａ ｂｂｂｂ ｃｃｃｃ ｄｄｄｄ ｅｅｅｅ ｆｆｆｆ ｇｇｇｇ ｈｈｈｈ ｋｋｋｋ

ｃ－ａｃ－ａｃ－ａｃ－ａ ｇ－ｃｇ－ｃｇ－ｃｇ－ｃ

t1t1t1t1 t2t2t2t2 t3t3t3t3 t4t4t4t4

t5t5t5t5

エラーエラーエラーエラー

【【【【データラッチデータラッチデータラッチデータラッチ要求要求要求要求によるによるによるによるデータデータデータデータ取込取込取込取込みみみみ手順手順手順手順】】】】

　　　　　　　　[[[[1111]]]]エンコーダエンコーダエンコーダエンコーダＲｅａｄｙ Ｒｅａｄｙ Ｒｅａｄｙ Ｒｅａｄｙ ONONONON、、、、エラーエラーエラーエラー状態状態状態状態フラグ フラグ フラグ フラグ OFFOFFOFFOFFをををを確認確認確認確認しますしますしますします。。。。

　　　　　　　　[[[[2222]]]]データイネーブル データイネーブル データイネーブル データイネーブル ONONONON時時時時ににににデータラッチデータラッチデータラッチデータラッチ要求要求要求要求ををををONONONONにしますにしますにしますにします。。。。

　　　　　　　　[[[[3333] [] [] [] [1111]]]]のののの条件成立条件成立条件成立条件成立ででででデータイネーブル データイネーブル データイネーブル データイネーブル OFFOFFOFFOFFのののの期間期間期間期間データラッチデータラッチデータラッチデータラッチがががが有効有効有効有効となりますとなりますとなりますとなります。。。。

　　  　　  　　  　　  このこのこのこの間間間間ににににシーケンサシーケンサシーケンサシーケンサははははラッチデータラッチデータラッチデータラッチデータをををを確保確保確保確保しますしますしますします。。。。

　　　　　　　　[[[[4444]]]]ラッチデータラッチデータラッチデータラッチデータのののの確保完了後確保完了後確保完了後確保完了後ににににデータラッチデータラッチデータラッチデータラッチ要求要求要求要求ををををOFFOFFOFFOFFにしますにしますにしますにします。。。。

【【【【データラッチデータラッチデータラッチデータラッチ要求要求要求要求ＯＦＦＯＦＦＯＦＦＯＦＦ時時時時ののののデータデータデータデータ取込取込取込取込みみみみ手順手順手順手順】】】】

　　　　　　　　[[[[1111]]]]エンコーダエンコーダエンコーダエンコーダＲｅａｄｙ Ｒｅａｄｙ Ｒｅａｄｙ Ｒｅａｄｙ ONONONON、、、、エラーエラーエラーエラー状態状態状態状態フラグ フラグ フラグ フラグ OFFOFFOFFOFF、、、、エンコーダデータイネーブル エンコーダデータイネーブル エンコーダデータイネーブル エンコーダデータイネーブル ONONONONをををを確認確認確認確認しますしますしますします。。。。

　　　　　　　　[[[[2222] [] [] [] [1111]]]]のののの条件成立条件成立条件成立条件成立ならならならなら常時常時常時常時データデータデータデータのののの取込取込取込取込みがみがみがみが可能可能可能可能ですですですです。。。。

　　　　　　　　[[[[3333]]]]データラッチデータラッチデータラッチデータラッチ要求要求要求要求OFFOFFOFFOFF時時時時はははは、、、、エンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータエンコーダデータ変化値変化値変化値変化値Ａ，ＢＡ，ＢＡ，ＢＡ，Ｂはははは更新更新更新更新されませんされませんされませんされません。。。。

【【【【CCCCCCCC----LinkLinkLinkLink上上上上でのでのでのでの信号伝達時間信号伝達時間信号伝達時間信号伝達時間についてについてについてについて】】】】

　　　　　　　　tttt1111,,,,tttt2222,,,,tttt3333,,,,tttt4444,,,,tttt5555のののの最短時間最短時間最短時間最短時間はははは約約約約1111mmmm秒秒秒秒ですですですです。。。。

　　　　　　　　信号信号信号信号のののの伝達伝達伝達伝達（（（（シーケンサーシーケンサーシーケンサーシーケンサー⇒⇒⇒⇒エンコーダエンコーダエンコーダエンコーダ、、、、エンコーダエンコーダエンコーダエンコーダ⇒⇒⇒⇒シーケンサーシーケンサーシーケンサーシーケンサー））））にににに最低約最低約最低約最低約1111mmmm秒掛秒掛秒掛秒掛かりますかりますかりますかります。。。。

　　　　　　　　tttt1111,,,,tttt2222,,,,tttt3333,,,,tttt4444,,,,tttt5555のののの時間時間時間時間はははは、ＣＣ、ＣＣ、ＣＣ、ＣＣ----ＬｉｎｋＬｉｎｋＬｉｎｋＬｉｎｋのののの接続局接続局接続局接続局、、、、伝送速度伝送速度伝送速度伝送速度、、、、リモートネットモードリモートネットモードリモートネットモードリモートネットモード等等等等によりによりによりにより

　　　　　　　　変変変変わりますわりますわりますわります。。。。
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４４４４....３ ３ ３ ３ ＣＣＣＣＣＣＣＣ----ＬｉｎｋＬｉｎｋＬｉｎｋＬｉｎｋエンコーダエンコーダエンコーダエンコーダへのへのへのへのプリセットプリセットプリセットプリセット////設定手順設定手順設定手順設定手順

【【【【データプリセットデータプリセットデータプリセットデータプリセット手順手順手順手順】（】（】（】（現在位置現在位置現在位置現在位置データデータデータデータのののの任意値任意値任意値任意値へのへのへのへの変更変更変更変更））））

　　　　　　　　[[[[1111]]]]RWwRWwRWwRWw((((mmmm))))、、、、RWwRWwRWwRWw((((mmmm++++1111))))ににににプリセットデータプリセットデータプリセットデータプリセットデータをををを書込書込書込書込みますみますみますみます。。。。

　　　　　　　　[[[[2222]]]]プリセットプリセットプリセットプリセット要求要求要求要求((((RYRYRYRY((((mmmm++++1111))))1111))))ををををＯＮＯＮＯＮＯＮすしますすしますすしますすします。。。。

　　　　　　　　[[[[3333]]]]プリセットプリセットプリセットプリセットがががが正常終了正常終了正常終了正常終了するとするとするとするとプリセットプリセットプリセットプリセット正常終了信号正常終了信号正常終了信号正常終了信号((((RXRXRXRX((((mmmm++++1111))))2222))))ががががＯＮＯＮＯＮＯＮしますしますしますします。。。。

　　　 　　　 　　　 　　　 プリセットプリセットプリセットプリセットがががが異常終了異常終了異常終了異常終了するとするとするとするとプリセットプリセットプリセットプリセット異常終了信号異常終了信号異常終了信号異常終了信号((((RXRXRXRX((((mmmm++++1111))))3333))))ががががＯＮＯＮＯＮＯＮしますしますしますします。。。。

　　　 　　　 　　　 　　　 プリセットプリセットプリセットプリセット正常終了正常終了正常終了正常終了（（（（異常終了異常終了異常終了異常終了））））信号信号信号信号ＯＮＯＮＯＮＯＮででででプリセットプリセットプリセットプリセット要求要求要求要求ををををＯＦＦＯＦＦＯＦＦＯＦＦにしますにしますにしますにします。。。。

【【【【軸回転方向変更手順軸回転方向変更手順軸回転方向変更手順軸回転方向変更手順】（】（】（】（シャフトシャフトシャフトシャフトがががが時計回時計回時計回時計回りのりのりのりの時時時時ににににデータデータデータデータ増加増加増加増加でででで正回転正回転正回転正回転、、、、データデータデータデータ減少減少減少減少でででで逆回転逆回転逆回転逆回転））））

　　　　　　　　[[[[1111]]]]軸回転方向設定信号軸回転方向設定信号軸回転方向設定信号軸回転方向設定信号((((RYRYRYRY((((mmmm++++1111))))2222))))ををををＯＮＯＮＯＮＯＮ又又又又ははははＯＦＦＯＦＦＯＦＦＯＦＦにしますにしますにしますにします。。。。

　　　　　　　　[[[[2222]]]]軸回転方向設定要求軸回転方向設定要求軸回転方向設定要求軸回転方向設定要求((((RYRYRYRY((((mmmm++++1111))))3333))))ををををＯＮＯＮＯＮＯＮしますしますしますします。。。。

　　　　　　　　[[[[3333]]]]軸回転方向設定軸回転方向設定軸回転方向設定軸回転方向設定がががが正常終了正常終了正常終了正常終了するとするとするとすると軸回転方向設定正常終了信号軸回転方向設定正常終了信号軸回転方向設定正常終了信号軸回転方向設定正常終了信号((((RXRXRXRX((((mmmm++++1111))))4444))))ががががＯＮＯＮＯＮＯＮしますしますしますします。。。。

　　　 　　　 　　　 　　　 軸回転方向設定軸回転方向設定軸回転方向設定軸回転方向設定がががが異常終了異常終了異常終了異常終了するとするとするとすると軸回転方向設定異常終了信号軸回転方向設定異常終了信号軸回転方向設定異常終了信号軸回転方向設定異常終了信号((((RXRXRXRX((((mmmm++++1111))))5555))))ががががＯＮＯＮＯＮＯＮしますしますしますします。。。。

　　　 　　　 　　　 　　　 軸回転方向設定正常終了軸回転方向設定正常終了軸回転方向設定正常終了軸回転方向設定正常終了（（（（異常終了異常終了異常終了異常終了））））信号信号信号信号ＯＮＯＮＯＮＯＮでででで軸回転方向設定要求軸回転方向設定要求軸回転方向設定要求軸回転方向設定要求ををををＯＦＦＯＦＦＯＦＦＯＦＦにしますにしますにしますにします。。。。


